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Otvonal ellenSrzfi es biztonsagi rendszer 

Nyikos Ambrus, Budapest, HO 

A bejelentes napja: 1995. GQW' 

-. „ o1fif i 7 o+6i utvonal ellen5rz6 es bizton- 
A t . 14l ..„, , «.«, . . . ». « «; ve vagy enall6an klal3kltott 

U. *, «0«.iQ«v.l. azak gaadaziai J.U.«W 

s adatatviteU Xahetosegeit kihasznalva .ozga a M aktu 

. ,!„16Mn.k utvapalanak *„(,.«rorf»it., • torgal.i haly- 
mok pozinldjanaK, uxvu . .,,,,,. 4 „ es klvetitasSre , 

zatnek a a,oz 3 a 0 b3.«u-.n *o.«n. e ea re * ^ ^ 

a mazgd Pbjektum vaazhelyzatenek jelzeaera a k 
z,aaknek . .««,« objaktu™ £ cdalzeten tKtft.6 MB3 .l.nxt«.r a . 

T+o+fii foraalomiranyitd es t£jekoztat6 
A vlU .. 0 .von.x.k * nyilvanaa, 

randazart dalgoztak k d. «. h« elhelye zett 

xsmert pazicxoju ob3ek tum amelyik elhalad a pa, 

sagat mar6 szanzor Wpezl. A mazg 3 6Jat Ss rad idada t - 

zlcI6 add .enett - 9 a ap .«« P» ^ ^ kBzpontnak , 

atvlteli randszar ••»»»* B * V "* es . vonalak topagrafi«a 

ahol a ««.! ««- oW- u g ^ omblztosIt6 adatokat a 

^rprnrr/dira^r.ynr.rrona.akpp ka r esz tU1 a ^ ob . 

jektumok fele. 



. talalraany reven olyan eljaras «• ""d.z.r letrahoz 4 sa volt a 

n II « alabbi tulajdons.gokkal rendelkazlk. Mxndenkx 
eel, amolyik az ax«iu j Hc7C>r i en ven a iSrmuben auto- 

ata! bozz«erbet6 .l«lz.t6x ""^^^ 6 foroalml he ly- 
non, m 6don 3 elenxt6d 3 dn .=9 a ' „ t kBrn yazet- 

vll agxt*al ""»* t ; i ^ 1 /„^ 1 o : t tb61 . Lbat k8 ltaag k i™el6 la B yen. 
lalasi §s adatatviteii sze h e 16fizet6k szamara 

Biz to S ltsa kbzpontos -^"^^ onal ada tainak 

a 3arm0 ve„ c blzto, - f^-r^a, ba 5 zn.l 3 on .cz.kea.s- 
r.r^^t ^ - esnek a Ir ekva„exa engad, lyazdsx 

tbrvenyek hatalya alsi. 

ft ta l a l^ny azon a 

helyezkednek el, k.p...k ^P 1 "'"""^ h aaznalni . togyasztd- 
alaa losztd h.ldzatot °""" u8 " "i^"^ ¥tl4t o..bb«««. 

6s bsszeoyujt^sre. Mivex e fo tml s Svban elhala- 

kerU itek - x : * a ° SzvWt..! u. P . 

66 'rLTtVZ* «1 adatokat, a .ozgd Jfc - kepes az 

pozicldaat es egyeo IP g kBz vllagltasl laropa megle- 

aZ onosltd kddjat es ""V 1 "^™ 1M 1.1* tov.bbit.nl. 

Ez a felvazolt felismer fogadast, a «nozg6 jarmuben az 

vona i r --°- : ; y : s a bb i laapoptbao . b lz; 

d en lev6 forgalmi helyzat megjelenxteset. 

A ta l a l m4n y legaltalanosabb Klvlt.ll alak 3 aban, a.elyet az ,1-ea. 

szaml3 abra "«*•*. «" ' az al , bbi ale9y segekb61 tevodik 

- 1 mobil egysegbol, amelyik az 



bssze 



, „- , hfil anelytk a n,oz g 6 jarnm azonosltb kfidjat aa a 8 
I/^o/altal TivaUot, .^.l-t.-l^ "»«■»» 
5UgSr0 zza a 10 '^"^ • B ^ 1 t ""i6ny...n optika! sSvban, a, 

.„«.«* xo .t.bu ; b \/ v6 10 sta611 egys , B a k P0 - 

"T. T/ait az aktlvalaskor .Xtool.lt t or a ai mi sav adatait. 
zl cid adataxt, . meg hatarozott szamu utaza- 

r 10 roam W "z rt .d i-lz-'-f - a 31 kozponti vesz- 

kasz fogiaixsagx, vo yy QHQ + a i+ 

• i - iTtal kiadott kbzponti v6szjelz.es adatait. 

jelzo altal kiadot ^ tal vett adat okat 

. * adatgyUJtfi l-bo . »"^* B \ idQ adatokat tarol , a . 

6S az *lt.l. • l ^»^ y ^ t ; \ mobil eoVS, 9 *unkci 6i t vez.r- 
_ 5 processzor 1-bol , ameiyi* 

li ' , -i---, n rintt utvonal topografiai ada- 

- 6 kijelz6 1-bBl. —lyxk az adott ut el5alli tott 

* • + tirnlia es a 4 adatgyGjto 1 altal taroii 

taxt tarolja 3 kivetiti a mozg6 jarmu vezet6je 

adatokkal egyutt kijelzi es 



ele 



. , szunetrcantas aramforras 1-bdl, amelyik * k(5 _ 

Ussze: , ^9 hfil amelyik a 20 energiaeloszt6 

. n szunet^entea ara.forras 2-561 ^ , Bt ._ 

halozatbdl klvatt ener 0 iat tarolaa 

^^r^ozoirirrroi^rra^crpozic.^ az 

mog ha«rozot «*. 1 roegha tarozo« sza.u sza- 

10 stabilaoyseg .lo« .. u yett3 .li«.t as az 

k asznak a Io»l.lt.* 0 i j.lz*..t . • P Q fel ,_ 

ellog lalt f o, B .l.l • v ad at t .u,fc.x ^ ^ 
»^sreszt a sz^szedoa X0 stab « t 6s lt4 . 
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rolt neghatarozott szamu szakasz .z.b.d vagy foglaltsagi 

2-b6X, a.alyik agyraazt az 1 -obll egysegt6 1 kapott 
lloazonosit kddokat as a 0 szenzor altal klvalto t vaszjaX- 

^r/afafo::: : sr.";". r.;.^- — r . 

6 o LgLtarozott „** azakaaz fagXaXtsagi J.lz-.^ optx- 
Li StXSthatbaSgot nem biztosltfi kBriiXmanyek esatan a 12 ado 2 
."„.p"t b.«l« aza-nszadas X7 radiotracer ad* J.l.l* voazi 

«"EEx. z-,ban ^va^ W -«aX«-. - 
^^'"Sl: -^U « X .odiX agya.gbbX SrkazO adato- 

taivaX, ameXyakot az * kU *°" lel0 adatai vaX 

taibdl kapezi a uX olott- meDhat , rozott s2am u 

bad, iXlatve fogXaXts*g ^l^"*. « J J , kijzponti adatokat 

— " " VsZ k 0 tabu ; B y 5 ag raXya.ataU v.- 

- 16 processzor 2-bol, ameiyiK 

. r/zLxatzanszX^cz add-bbX, a»aXyU ; optikaX «»*^ b .. 

"JT-T "x eD ^SS ".^ M^.* "a- 

- IB csatolb 1-bol, ™ el J X szinkronizaia egyseg, a 31 

=ss •••<»»•■ • » "- u " 2 

fel<§# •, n hoi amelyik az alabbi alegysegekbol 

. 19 adatatvlteli vonal 1-bol, ameiyx 

tevodik bssze: 

- 20 e Ti; ;«r « aisno - 

csolatot. am elvik az alabbi alegysegekb51 

_ 22 adatgyujto berendezesbSl , amelyiK 

tevSdik bssze: 
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.i„<k lskSrdezi a 15 adatgyujto 2-ben 

2 3 k er dez6e 9 ysegbol, aktlv , 14si id6pont , a 
tteolt 10 stabil sgysao poxioi . « ^ 

j,«rt.«ono.«6 kddja as a v««3«l adatgyU3t6 2 adatatt 

24 ad a tgyujt6 3-b61, a.slyxk szUkseg esetSn . 32 
ss t0V abbit 3 a a 10 stabil sgysSgsk ° 
szipkranizald egyseg as • ^» tl ^ 3 „ adatByUJ t6 bezende- 

. 25 processzor 3-bbl, amelyik vezerli 

. r/arXiratrional 2-b 6 l, a.elyik az aiabbi alegysSgekbal 

tevodik bsszu: . + *icm51kUli adatatviteli vonalbbl. 

. 27 ve zetekes esetleg v.«.« n*lk«lx ^ 
_ 28 interfesz-bbl, amelyxk xlletszx 

dolgozb kbzponthoz. aroe lyik az aiabbi alegysegekbol 

_ 2 9 adatfeldolgozb kbzpontbfll. amelyiK 

^ no rpndszerezi 6s az el6fize- 
. ,o sza.ltdgepbSl, amelyik ««ol 3 .. «nd— 

t S k ioanye ""'"Y^Al arTlyik az aktualla kbzpenti veszje- 
- 31 kozponti veszjelzobol, ameiyi 

lekat adja eg . gbtl , ame lyik a 15 adatgyiiitb 2 pantos 

_ 32 szinkromzald egysegoux, 

id6 adatait idoszakonkent ^""^^ alegys6ge kb61 ill. 
_ 33 garazskbzpontbbl, amelyik adatgy u 3 t6 1 adatait kiol- 

_ 34 adatkiolvasb egyseg, ameiyiK 

vassa es tarol 3 a al adatait ki jelzi 

_ 35 ki 3 elz6 2 egysegbol, amexyx 
6s kinyomtatja . 

■ nti r endszer kbzpcntasitatt as autano. Ux.-6db.n 
A talalmany szerxntx renasze 

mukbdhet . 

irobil egysegben levo 2 ado 1 cel- 
Kbzpontosxtott Uzemm6dba / i aZ amatt ; san sugarozza a jarmu azonosxto 
.z.rOen optikai savban .foly.« o.«n U ^ 
k6 d 3 at es az esetleges veszoelz* • . 15 ada tgyu 3 t6 

13 V ev6 2 veszi az f benne tirolt 10 stabil egyseg 

2-be, a.elyik az el6bbx kb b61 i. ^ r 



eQyse nb61 erkezB kardo kddok batasara a 15 adatgyUJta 2 agysegok 
a 23 Tardez6 enysegto! vald ksslsltetes iUetve az id6ben rugal- 
" an c o ztott valasz k6d csoportok kntsriu^nak nagfaleloSn 
.«« le adatalkat a 15 adatgyb.ta 2 egyssgak. A keslaltet.sek 

akat a 16 procasszor 2 alagysigak szabalyozz*k A k. csoport 
a 18 csatold 1-en ksrasztul bsjut a 19 adatatvxtel! venal 1-ba 
maJ o onnan a 22 adatgyujto barsndazasekbs , a.elyak c* szerusn 
az anargiaalosztd baldzat alallo.asain balyezkednek .!_...» 24 
adat B yu 3 tu 3 egysag, a.elyet a 25 processor 2 vez^. 10 
stabil agysegak pazicld kbdial szarint gyujt! az adatokat as 
tov'bbitja a 26 adatatvitsli vonal 2-n kerasztUl a 29 adatfe dol- 
BO o kBzpontba. A 29 ada« aldolcoz* kdzpontban lav6 30 sza.itdgap 
nyujtl az adatokat as az adatsl6 £ izotO reszere a kivant air-ur. 
vonatkozdan kigyUJti a veszjalzest is az idorandi sorrandben 1.1- 

stt pozicldkat, a szUksegas adatatvitsli vonalon kazasztul 
adathordozd Ctjan tovabbitja. Magieleia Oyaknrxsigga agy s k 
ssuszarint a 31 kbzponti vaszjslzbnok az adott 10 stabll agyssgrs 

o kozd kodolt adata,, vala.int az adott tezUletet I. . anar- 
glaelosztd baldzatban lavo mindsn 10 stabil egysagrs vonatkozo^ 
giaeloszxo adatal a 26 adatatvlteli vonal 

32 szinkronizalb egyseg kodolt adatai a ' 

2 n a 22 aHatgyujta bersndezssen , a 19 adatatvxtsl! adat 1-n 
keresztUl ki/utnak az adott pozioibval rendalkazb 10 stabil agy- 



segekhez . 



orgalL sv adatokat, az aktivalt 10 stabil egysag alott 
n avb .egbatarozott sza»0 utszakasz ^.It^^ 
as a kbzponti: vesz.elzSs adatait - ^ ; ^ < ^ az onl 
12 ad6 2 a kozvetleniil szomszSdos 10 staDiicgysey 

,1^ ielzSsSt 6s az aktivalSs iranyat a foglaltsagi 
ga aktivalasi jslz^ set 6s a ezep jelzisek megha - 

jelzesek kialakltasa celjSbbl lesugaroz 

tarozott szakaszen at az aktivalt 10 stabxl egysag atjatszasra 
I Toll, e,y n*slk aktival* ^ -fl* - ^asra kerulnek. 
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u ., hP ,».zrtt 10 stabil egysegek ugy tekin- 
tendak, mintha egymas kozvetlen 6g 6s 

„..lfltt. es utanna levo " loglal tsagi illetve szabad 

le»6 meghatarozott szarnu utszakasz 9 akti valaskor 
3 elz,set, az dtke, eeztezac , s bas 1 * ^» .„ 16v6 13 VEv6 

(elvett forgaKni sav adatalt. A egys egekt61 az aktivS- 

2 vaszl a kdzvetlenU, L « '^.tt sza-d m egel 6 z6 

lasi jelzest es zranyat " fogla itsagi ill**, 

es kdveto dtszakasz itjit B * jelek neveZ etesen az aktiva- 
sza bad jelzeset A 3 y.v6 1 *». » ^ „ 

U jar.0 P»« 10 " 3 : • "^"".dott forgai.nl sevban, a kdrnyezd 
stabil egyseg P-""^" 1 * egys6g pozlcJ63 a es az altaluk 
me9 batarozott sza.u joglaltsagi illetve 

hatarolt szakaszok xll.tv keresz kleg#szU1 . 3 elek 

S2a bad ielzese bejut . 4 ada tgyu □« 1 . ^ bekerUlnek 
va telenek IdBpontJ*.-!. A 4 adat dlB ltalizalt ter- 
B 6 kijelzB 1-be, ahol a tetulat m g3 tlt4sre ket ulnek. 

ke pen kijelzesze, vagy a Jer.uvezet 

* 4 adatgyU 3 t 6 l-b61 a 3a ^^/^rkezes utan a 3, gazazskbz- 
lo6p ontokkal a telepbe V= * » kiolvas6 egys , g 

pent se 9l tse 3 e«el xeldolgozhatd ugy bogy _ 
Xigytijti az adatokat es tfaolj^ » taldolgoxh .«. Az 1 -oblX 

«t.l lejart utvonal -"elenitbeto n „ egegyezlk 

agyse9 .Ukddese autono. U2Emm ddban az adatgyUJtes 

. k ozpontositett *" ty . ezen ada tokn a k a 2D energis- 

es . pontes idO szolgaltatas 1 , 1B> 

elosztd baldzatba vald -« at ° ze ^ emm6dban "incs szerepUk. 

22 - 26 - M ; « ."...» — ^- 

A 16 processzor 2 vezern 

rsak kbzpontosltott uzemm6dban 6s 
A tal^any szerinti .egc , d ^ el6fizet6k 

kiepitettseg eseten k pes fltvon<1 nyll vantartasra, 

ilt.1 meflhaterozott 3 « 3elze sere, a rendszer altal 

a tervezett Otvenaltol veld elM J ^ ell0 pott JSrmOvek fells- 
vede tt terulet elbagyasanek 3.1"^ • v6szj elzaseknek 
mer esere es poziclojuk .egbatarozasara 



•ar-fi 6 kijslzajere tortsn6 eljuttatasa . A kbzpontositott kiepi- 
U , ezL is l.hstsegss az a.tono™ ki.pitsttssgu rend 
szolgaXtatas.ihoz bozzafdrni, azonban az autono* szolgaltata- 
boz ne^szUksdgssek a kdzponti adatatvitaX ad.tgyua «. . - 
faldolgozast biztositS berend3Zasok. Autonon, kiap a tatt-e 9 
tan a rsndszer az aXabbi szolgaltatasokat tudja nyu 3 tan : 
z adott 3 a rmQ Otvonaianak dtdlagos «• • 

"foniltol vald altdrds zeltazas. a 33 9 arazskdzpont ssgitssge- 

- r5...«..n "Ukddd GPS barandszes adatalnak pdtl.s. . .Ohold.k 
s GPS vav 6 kozbtti radidkapcsoiat m sgszUnasa eseten 
» «r.Ob.n klvetitbet6 a Jar.uvezetd .1. . lll.tv. kz.elezhetd 
" Tatasi viszonyok kbzdtt egy.bkdnt is « *™« 

Jkasz £ o rg ai mi belyzete va 9 y ettaj , nagyo t v .x zs 
- rnQQ7 la+asi viszonyok eseten is Dizxositjd 
: etest A f orgalom neXyszin! eXlenazzdseveX f elderjtnetak 
. kdzdza. aXatt Idvd, iXletve a veszjelzest add Jaz.Ovek. 

Tovabbi el6nyei: trekvBn cia engedliyezesi 

- A mOkBddsi Irekvencial nem esnsK 

n.Xn.td! az inzzostzoktdz. bSvaleseveX basznalh.tdsaga caak 
nbvekszik . 

koov/ tpreDen nem hasznSlhato , illetve 
Hatranyos tulaadonsaga , hogy terepen " 
halesetveszelyes d tszakaszokr a valo telepites eseten 
egys r g e k helyi akku.ulatoros taplasat kell bixto.«.m. 



Szabadalmi igenypontok 



•> r +5un1s x Q at xolyamatosan mero szenzor, a P u 
ad 6±61 val6 tavolsag* , y pozicidjat 
add adataitl.letapogat6 erzekelo, a ]arn-u p 
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az «vonal haldzat topograf » f f nalyzetnek 
Bekb61 ---- --- o - d \Z ; 26 BS a m obU egyseg f-W 

jellemezve, hogy benne, eov5e ,, ek CD-ben a jarmu azono- 

. . 3 ar m Ove k re felszere.t -obi szUksSg szarint sugar- 
SIX6 kfidjat tolyamatoaan, a bll egyse - 

z6 , elGnydsen optikai sav b an -uKodo ad 1 . 

tarozott sz4.»u stabzl egyseg (iu; P ben tartozko d6 

(XO) "szaKaszban va ere z ldrt , H , 

jarm0 ve k aXtal .ivjltot t i.0 L If * 9 « yi „ j8l . 

az aktivalaskor ■"°«' 1,l V 0 "*" „, savban ™ Uk Bd6 vevB 1 
zes adatalt fogadd elSnyosen s adatokat el6aX1 l- 

„>, a xenti adato.at taroXc, *' " "f ll funkclflit ve zerl6 pro- 
t6 adatgyUJtO 1 CO ^^^Hott U.^at es az a k tlva!d 
cesszor 1 (5), a vevo 1 O) *1 ada to k at tarold, kijal- 

3arm0 kSrnyezetere vonatkoz t P ^ 

z6 es kivetltO kijelzo 1 U). a veszj 

(6), szunetmeotes tSpegyseg 1 (9). 

t4kB . rendszerek fold ieletti objek- 
- ism ert pozlolbju hel ^".. Ve " t / o k " sl lamp6k „,egxelel6on kialakt- 
t um aioan, eXbnydsen a kozvxX* M« » P^^ (10) , 
tott szerelvariy tereben .. elhel^ - sziine tmentes tipegyseg 2 

az energiaelosztd haldzatrol (20) -ukodo „„„.„ a4v6 

(U), az aktivalt stabil * pozlcl6 adat ait es a 

f • » 'J ! : ak P aszban , vagy a kereszte- 

kaz8 ttUk leva "^"'"f^™ jarm0 vek altal klvaltott 
zfideeekben haladd vagy la rtozkod j v6szj elzes 

loB laltsadl vagy «= ba « elZ " f ^ ml sa v adatalt, az 
adatalt, az ^^f^Z^TsLn egysegek (10) vonalanak 
ak tival6 xa-0 lele tovabb 16 ^ ^ azo . 
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t .W tovdbbftd, basonldan az b^aga altal aktivalt stabzl egysegat (10 
..«16z6 vaov kBveto szakasz foglaltsani vagy szabad ja zesd- 
nek adatait ds ezzal agyUtt n,as aldtta daladd vagy .116 3 .r«. 

, kl vdltott n,e 9 dat a rozott szd„u szakasz basonld adata.t elo- 
nyoaen optikai sdvban .Ukddd vavdk 2 (13) I.W tovdbbitd alonyo. n 
nyosen op szom szddos stabil egysdgektol (10) 

optikai sdvban muko.do ado 2 liz;, * 

az add 2 (12) addsalt ds a ..bll egysdgskban (1) lavd add 1 (25-tol 
5Zarm azb addst, a radld transzlatoz add (17) addsdt fogadd vavo 
2 (13) az adb 2 U2) aktivalasat ds az aktivalaskor lel- 
vatt sdv.irdny, drzdkeldadt biztositd ...g« ■ «"«»" 

(lO. a stabil egysdgak (10) vonaldt dtldpo 3ar m 0 azonos td 
L abdl. a stabil agysdg (10) pozicibjdbbl da az altal aladlll- 
Tott aktudlis iddpontbdl dsszadll itott kddosoportot r.nd.« ...zO 
B s tdrold, az aktivalt stabll agysdg (10) vonaldnak dtlapasat 
Is "«n,« deklarald J.lbOl. vala.int a szomszddos stabllagys g 
( 0 tdl kapott basonld 3 ellan,zdib61 a azabad, illatva zoglalt- 
U I . ,.-nftrt az el6z5 ds az utdnna kovetkezO meghataro- 

sdgi jelat aloalllta az el °~° ga , szon , szgd0 s ata- 

rntt szatnti szakasz hasonlo jelzescix iuj r 
b agysdgek (10) fold tdrtdnd egyUttes tovibblti.it biztosi- 

V , 9 (15) a stabil soysdg (10) funkcidit vezerlo 

td adatgyuato 2 15 . ™ kBrUlmenyek 

: d atdtviteli csatoznakdnt mUkbdd anargiaclosztd vazctdkba 
ada «tovdbb t tdst biztositd c-.tol- 1 10 • az adat _ 

. az adatakat az anezgiaelosztd < ^ adatat vita- 

gyiijtd 3 (24)-be tovdbbitd csatolo 2 (21) bol alio 

. tz irtgyu.to^-d^-ban tdzolt adatokat 

seg (23,-bdl, 'azan adatokat tdrold adatgyujto 3 (2*)-tol as 
az adatayUatd barendezds (22) funkcidit szervezd pzocasszor 3 
(„)- bB i dlld adatgyoat ™^^l al (27)-bdl az adatokat 

" a szd.ltdgdpbaz (30) illaszto intcrfdsz (20,-bdl dlld adatdtvl- 

tali vonal 2 <">• tnlua zonositd kdd , a jicrtl dltal 

. a2 adatok.t az aldf zato . 3 «r s2a _ 

felve tt pozzcid es a hozzd J sz d m itd B dpba (30) 

ral tdgd P bol (30), a kozponl x v sz elzds (1(l) . b ,„ 
csatold kdzponti vdsz 3 elzo (31) Dot, 
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• korrinald szinkronizald egyseg 

el6dlll-to-tt pontes ido adatokat komgax 

(32)-b51 alio adatfeldolgozo kdzpont (29), 

[ LI garazsoa: tdrten6 visszaerkezese utan az onn.n v.16 

ndulastdl B z«.itott ido alatt lelvatt pozicid es ido ada okat 
induiasxox r ™>)_b61 ezen adatokat megjeleni- 

leszedd adatkiolvaso egyseg (34) boi, ez 

« es tarold kijelzd 2 (35)-b61 alio garaszkozpont (33) van 
kialakitva. 

» migenypont szerinti n-egoldaa azzal Jsllcnezve, bogy benne 
' Hbir.oy.io ao>-b.n « energiaeloaztd haldzat (20>-«« 

Ta To an-afosan m 0 k od6,az adott atabil agysag ttQ = . « .lo«. 
Ts ut.nn. lav 6 ..gh.ti..zott az,., ^ C1 °> P ° 21 

.fAit cSlszeruan optikai savban sugarzo ado 2 (.12} , 
emit celszer " , adatait logadb vevS 1 

. a mobil egyseg (l)-ben az add I ki i e iz6 1 (6), szunet- 

i2.-s2s.vs; :rr.::v,s:-s „ 
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K I V 0 N A T 
Utvonal ellenfcS 6s biztonsagi rendszer 
Nyikos Ambrus, Budapest, 
A bejelentes napja: 19.95. 00.0%-. 



i L . -+wmn a i Pllenbrz6 es biztonsagi rendszer, 

a ioi^imanv targya utvonal eiienoiiu <= ^« 
A Ualdimany yy kialakltott vezetekes rend- 

J °\ , — > neod^ziai jellemzSit, energiaellato- es 

Mn" «von.l.n.k neghatarozesara , - *«o.l.l belyzetnek s 
janak, irtvon kMolzesere es kivetltesere , a mozgo 

mo2 gd oM-ktu-on tort.no vSszJ elz 4 snek 

"^Too Ikt^t t trtU .. a ,.l.»lt...... A talal^ny 

az adatatviteli vonal l\/U9> keresz ker esztul a»M 

(22K , amelyi k az ^;«^ az ada- 

-d.«.l-ol B «- Kbxpon tba 2 to S b 3 ., rmQveik atvonal - 

tok rendszerezese es g2 el6fiz et6k fele. 

adatainak kigy.Ujtese es tovabbitasa 

.., .... n^nveae hogy az aktivalt stabil 
Autono. D,«6db.n . ^ »™ f £ jtBI1 az aktlvalaskor 
egyseg (10)'. n-obi! •»»••■<» ^ S 7es az el6tte as utan/a 
.ltoBl.lt tor,.*.! siv Md3«t. a ..□« <t> „/ n 

l.v8 neghatarozott sza.u sta 1 agys.g < J lofll altsa B i 
agysegekkel bjatarolt szakaszok as keresz ^ ^ 

illatve szebadjelzSs«.. ' el id6pont3 aval , aroelyet 

(D'veszi ezan ada c , k a z , ^ ^ 

eltarol, kijelez, kivetix j 

a garazskbzpont (33rkiolvassa es kx 3 el». 

^Dellemzo abra: 1. bz. abra.) 
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